Bulld a Robot

Viva la robolution




Was ist der InMoov? Inmnnu

OPEN SOURCE 30 PRINTED LIFE-SIZE ROBOT

* 3D-gedruckter menschlicher Roboter H
* Open Source unter der Creative Common Licence /% =00\

* Design by Gael Langevin Hf‘—‘"’—\‘
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oen source 3o e Lre-sieroeor  BUILD yours - Blog  Community Forum - Gallery - Shop Q

Om=== |nTloov body parts library : Face-and-Jaw

Face-and-Jaw v Display all parts J @@@

Download EyeglassV4.stl Download JawHingeV1.stl Download JawHingeV3.stl Download JawPistonV1.stl

Download JawSupportV1.stl Download JawV4.stl Download LowBackV5.stl Download SideHearV4.stl
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Und das Drucken beginnt
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Erste Teile entstehen




Das 3D-Puzzle wachst
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Erste Korperteile entstehen







Die Experimente beginnen







Now you can see me




Unser aktuelles Team




Aktueller Stand
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Aktueller Stand

* Alle Korperteile gedruckt

e Spindeln durch stabilere Materialien ersetzt
* Erste Schritte mit der Sprachsteuerung

* Erste Versuche mit der Bilderkennung

* Entwicklung von Kim-Drive und KIM-Control
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Was ist der Plan?

\  Konstruktion eines fahrbaren Untersatztes

o~

* Eigenkonstruktion eines Armes und einer Hand
“ e \erbesserung des Augenmechanismus
* Finishing der Teile
* Bewegungssteuerung
* Bilderkennung
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KIM — Kaum / Krass Intelligente Maschine




So kannst du mitmachen

-> Einfach vorbeikommen

-> Learning by burning -> Du brauchst keine Vorkenntnisse
Wann?

Mi 18:00 — ca. 22:00 Uhr

Do 18:00 — ca. 20:00 Uhr

Informationen unter: fablab-luebeck.de/inmoov
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